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Resumen

Obsérvabilidad discreta en sistemas de control lineal.
En este trabajo se estudia el problema de observabilidad c%iscreta para sistemas
lineales auténomos. Se examinan dos casos. El primero de ellos concierne a sistemas que no
son observables de una manera continua en el tiempo con ninguna ley de observacién lineal.
" K. Starkov en [11] construyé una ley de observacién polinomial con la cual el sistema lineal
dado es observable de una manera continua. La misma ley de observacién es usada en éjte
trabajo en el problema de observabilidad discreta y se obtiene un nimero de muestras y la
longitud del intervalo de observacién suficientes para hacer al sistema discreto observable.
* Estos resultados se ilustran con casos de sisternas de 2, 3 y 4 dimensiones. El segundo
problema que se presenta concierne a sistemas lineales auténomos cuando son observables
con leyes de observacién lineal. Se calcula el limite méximo de la norma del error el cual
surge al obtener la solucién del problema de observabilidad discreta cuando se perturban

los instantes de observacién y como consecuencia las salidas son medidas con error.



Abstract

Discrete observability of linear control systems.

In this work we study discrete observability problem for linear autonomous sys-
tems. Mainly, we examine two problems. In the first one we consider linear autonomous
systems which are nonobservable for any linear observation law in the case of continuous-
time observations. K. Starkov in [11] constructed a polynomial observation law of special
type for which the given linear system is observable in the continuous time. Here we use the
same observation law in the discrete observabiliy problem and obtain results on the num-
ber of samples and the length of the observation interval which are sufficient for obta.xmng _
discrete observability. These results are illustrated whith cases of 2-, 3- and 4-dimensional
systems. Another problem under investigation concerns hnea,r autonomous systems which
are observable for some linear observation laws. We calcula.te the upper bound for the norm
of the error which is arisen in the process of a solution of the discrete observability problem
due perturbations of samples and errors in measurements of outputs.



