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III. DESCRIPCION DEL CONTENIDO DEL PROGRAMA DE LA ASIGNATURA 

III.1 OBJETIVO GENERAL: 

 El alumno podrá llevar a cabo investigación y/o aplicación de las tecnologías de Lógica difusa, Redes      

 neuronales y Sistemas neuro-difusos. 

  

  

  

  

  

  

III.2 DESCRIPCION DEL CONTENIDO 

TEMAS Y SUBTEMAS TIEMPO 

LOGICA DIFUSA 30 
1. Introducción.  2. Fundamentos de lógica difusa:  propiedades de los conjuntos difusos, operaciones, 
funciones de membresía. 3. Relaciones difusas: propiedades, operaciones, composición de relaciones 
difusas.  4.  Sistemas de inferencia difusos:  Proceso de fuzzificación,, Modelos de Inferencia difusa 
(Mamdani, Sugeno), Métodos de defuzzificación..  5. Aplicaciones:  controladores difusos para sistemas 
no lineales,  controladores adaptativos difusos, controladores difusos de apoyo a controladores conven-
cionales;  Sistemas de clasificación y reconocimiento de patrones.   6.  Discusión  del  estado del  arte 
de la lógica difusa. 

 

  
 REDES NEURONALES 30 

1. Introducción.  2. Métodos de optimización:  Métodos de gradiente, Métodos de mínimos cuadrados, ,  
Métodos de Newton,  Método de gradiente conjugado, 2. Redes neuronales de aprendizaje 
supervisado:  Arquitectura y regla de aprendizaje de los Perceptrones, el ADALINE  y MADALINE, 
Perceptrones multicapa y la regla de aprendizaje conocida como "Backpropagation Arquitectura y 
métodos de aprendizaje de las redes RBFN, redes modulares. 3. Aprendizaje de la experiencia: 
Aprendizaje Q, Redes recurrentes.  4. Aprendizaje no supervisado:  redes de aprendizaje competitivo, 
redes Kohonen, método adaptativo de clasificación LVQ, aprendizaje Hebbiano, redes de Hopfield.  
5.  Aplicaciones de las redes neuronales:  Identificación de sistemas, sistemas de clasificación.. 
6. Discusión del estado del arte en redes neuronales. 

 

  

SISTEMAS NEURODIFUSOS            20 

Introducción.  2.  Generalidades de los sistemas neurodifusos.  3. Sistemas de inferencia adaptiva 
neuro-difusa (ANFIS):  arquitectura, algoritmo de aprendizaje híbrido, ANFIS como un  aproximador 
universal.  4.  Sistemas de inferencia neuro-difusos coactivos (CANFIS): arquitectura, métodos de 
aprendizaje.  5.  Aplicaciones: Sistemas de control neurodifusos,  identificación de sistemas, sistemas 
de clasificación y reconocimiento de patrones.  6.  Discusión sobre el estado del arte en sistemas 
neurodifusos. 
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III.4 PROCEDIMIENTOS O INSTRUMENTOS DE EVALUACION A UTILIZAR 

 Tres examenes 

 Exposición de temas del área de interés.   

 Evaluación de prácticas usando Matlab. 

 Proyecto final. 

  

  

  

  

  

  

  

  

  

  

  

 


